
附件 4： 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 

评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 穿越机的组装调试与控制 

姓    名 肖增元 系别 电子工程 
专业/班

级 
无人机 2018 学号 35 

指导教师 陈鹏慧 
所在 
部门 

电子工程 职务 教师 职称 副教授 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

陈鹏慧 副教授     

刘锰 讲师     

欧泽强 讲师     

指导教师评语（主要对学生毕业设计的工作态度、研究内容与方法、工作量、文献应用、创

新性、实用性、科学性及存在的不足等进行综合评价）： 

 

工作态度端正，在老师的督促下，最终按时完成了毕业设计任务，完成情况一般。 

 

 

成绩：  65        指导教师签名：陈鹏慧                         2023 年 7 月 24 日 
答辩记录： 
Q1： 为什么组装好的穿越机需要进行无桨调试？ 
A1：从安全的角度考虑。当一系列都检查完毕后，就将飞机解锁油门往上推使电机转动，这

时的电机转动是没有危险的，然后通过手指的触碰感受电机转动的方向看是否正确。 
 
Q2：你选用的飞控是什么？用什么地面站来调试？ 
A2：选用的飞控是，用 BetaFlight 进行设置与调试。 
 

会议主持人：陈鹏慧               记录人： 欧泽强               2023 年 07 月 24 日 
答辩小组意见： 

通过答辩 

评语： 

 

该同学的毕业设计符合人才培养方案和课程标准，同意通过毕业设计。 

 

成绩：    64      答辩小组（组长）签名：       2023 年 07 月 28 日 



附件 4： 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 

评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 5 寸穿越机的组装调试与控制 

姓    名 郑佐宸 系别 电子工程 
专业/班

级 
无人机 2101 学号 

2021131
50101 

指导教师 陈鹏慧 
所在 
部门 

电子工程 职务 教师 职称 副教授 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

陈鹏慧 副教授     

刘锰 讲师     

欧泽强 讲师     

指导教师评语（主要对学生毕业设计的工作态度、研究内容与方法、工作量、文献应用、创

新性、实用性、科学性及存在的不足等进行综合评价）： 

 

工作态度端正，最终按时完成了毕业设计任务，完成情况一般。 

 

成绩：61          指导教师签名：陈鹏慧                         2023 年 7 月 24 日 
答辩记录： 
Q1：用地面站软件调试时，主要进行哪些传感器的校准？ 
A1：在软件中进行传感器校准，包括加速度计校准、陀螺仪校准和罗盘校准。根据飞行器的

放置方式和姿态，按照软件的指引进行校准操作，以确保传感器的准确性和稳定性。。 
 
Q2：测试飞行过程中，有没有发现问题，如何解决的？ 
A2：在飞行调试阶段，总是接收不到信号，遥控器无法控制穿越机，经检测发现是接收机的

故障，通过多次试飞和观察飞行器的反应，结合 Betaflight 软件的数据分析和调整，最终成功。 
 

会议主持人：陈鹏慧               记录人： 欧泽强               2023 年 07 月 24 日 
答辩小组意见： 

通过答辩 

评语： 

 

该同学的毕业设计符合人才培养方案和课程标准，同意通过毕业设计。 

 

成绩：    62      答辩小组（组长）签名：      2023 年 07 月 28 日 



附件 4： 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 

评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 无人机航拍及后期处理—我的两个家乡 

姓    名 李涛 系别 电子工程 
专业/班

级 
无人机 2101 学号 

2021131
50103 

指导教师 陈鹏慧 
所在 
部门 

电子工程 职务 教师 职称 副教授 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

陈鹏慧 副教授     

刘锰 讲师     

欧泽强 讲师     

指导教师评语（主要对学生毕业设计的工作态度、研究内容与方法、工作量、文献应用、创

新性、实用性、科学性及存在的不足等进行综合评价）： 

 

工作态度端正，最终按时完成了毕业设计任务，完成情况一般。 

 

成绩：  60        指导教师签名：陈鹏慧                         2023 年 7 月 24 日 
答辩记录： 
Q1： 航拍飞行过程中遇到的问题，如何解决？ 
A1： 首先是天气的原因，然后无人机在某些区域的时候悬停不稳定，还好及时发现是有强大

的基站在那里，信号干扰严重，选择远离基站。 
 
Q2：在你的成果中，怀化的航拍场景比较多，而长沙周围的环境比较少，为什么这么选择呢？ 
A2：在拍摄素材的时候，在望城拍摄的点天气不太好，后来补拍的时候又没有缺少设备了，

所以多用的是怀化的场景，也选了一些经典的长沙的景点。 
 

会议主持人：陈鹏慧               记录人： 欧泽强               2023 年 07 月 24 日 
答辩小组意见： 

通过答辩 

评语： 

 

该同学的毕业设计符合人才培养方案和课程标准，同意通过毕业设计。 

 

成绩：    61      答辩小组（组长）签名：      2023 年 07 月 28 日 



附件 4： 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 

评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 无人机航拍及处理—走进望城 

姓    名 吴辉凡 系别 电子工程 
专业/班

级 
无人机 2101 学号 

2021131
50104 

指导教师 陈鹏慧 
所在 
部门 

电子工程 职务 教师 职称 副教授 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

陈鹏慧 副教授     

刘锰 讲师     

欧泽强 讲师     

指导教师评语（主要对学生毕业设计的工作态度、研究内容与方法、工作量、文献应用、创

新性、实用性、科学性及存在的不足等进行综合评价）： 

 

工作态度端正，按时完成了毕业设计任务，完成情况还可以。 

 

成绩：  71        指导教师签名：陈鹏慧                         2023 年 7 月 24 日 
答辩记录： 
Q1： 在黑麋峰进行拍摄时，你用到了俯拍的手法，说说具体的操作？ 
A1：无人机飞到 150——200 米高空对黑麋峰水库进项一个俯拍，通过飞控将云台调整到 90
度，当无人机飞到指定地点，打开录制视频，使用飞控右摇杆向右打 3/2 的杆，对黑麋峰水库

边上的道路进行拍摄。 
 
Q2：剪辑过程中，有什么收获可以分享？ 
A2：常在剪辑的过程中我会将输入法调成英文，因为在英文状态在的时候我们可以使用快捷

键对视频进行快速的剪辑。 
 

会议主持人：陈鹏慧               记录人： 欧泽强               2023 年 07 月 24 日 
答辩小组意见： 

通过答辩 

评语：   

该同学的毕业设计符合人才培养方案和课程标准，同意通过毕业设计。 

成绩：    70      答辩小组（组长）签名：      2023 年 07 月 28 日 



附件 4： 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 

评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 无人机航拍及处理—走进信院 

姓    名 刘旭涛 系别 
电子工程学

院 
专业/班

级 
无人机 2101 学号 

2021131
50106 

指导教师 陈鹏慧 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 副教授 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

陈鹏慧 副教授     

刘锰 讲师     

 欧泽强 讲师     

指导教师评语（主要对学生毕业设计的工作态度、研究内容与方法、工作量、文献应用、创

新性、实用性、科学性及存在的不足等进行综合评价）： 

 

工作态度端正，能按时完成毕业设计任务，完成情况一般。 

 

 

成绩： 64         指导教师签名：陈鹏慧                       2022 年 7 月 23 日 
答辩记录： 
Q1：在北苑门口进行拍摄时，你用到了前推下降的手法，说说具体的操作？ 
A1：无人机在 15-8米的高空对湖南信息职业技术学院北苑门口进行一个前推下降拍摄，将无

人机飞到拍摄指定地点正对着区域，左摇杆向下打杆，右手摇杆向前打杆，杆量 3/1。 
 
Q2：脚本设计这里比较详细，你最开始的思路是什么？ 
A2：选取几个学校的主要景点，然后进行空间上的推进处理。 

 

会议主持人：陈鹏慧               记录人：欧泽强             2023 年 07 月 24 日 
答辩小组意见： 

通过答辩 

评语：   

该同学的毕业设计符合人才培养方案和课程标准，同意通过毕业设计。 

 

成绩：    65       答辩小组（组长）签名：      2023 年 07 月 28 日 



附件 4： 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 

评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 三寸涵道穿越机的组装与调试 

姓    名 洪泽威 系别 
电子工程学

院 
专业/班

级 
无人机 2101 学号 

2021131
50107 

指导教师 陈鹏慧 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 副教授 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

陈鹏慧 副教授     

刘锰 讲师     

 欧泽强 讲师     

指导教师评语（主要对学生毕业设计的工作态度、研究内容与方法、工作量、文献应用、创

新性、实用性、科学性及存在的不足等进行综合评价）： 

 

工作态度端正，能按时完成毕业设计任务，完成情况还可以。 

 

成绩： 71         指导教师签名：陈鹏慧                       2022 年 7 月 23 日 
答辩记录： 
Q1：请说说遥控器通道与无人机的对频？ 
A1：在遥控器开机前，先把上方的四个拨杆全部打下来，然后油门拉最低，再开机，设置通

道长按 ok键后，选中扳手图标按下 ok键，调到第四个 AUX.channe1s，选中后，按 ok键。 
 
Q2：无人机起飞后的测试飞行，你是如何做的，请具体说明？ 
A2：起飞后注意观察飞机姿态，LED 的位置在机尾部分，仔细观察好，因为没有安装图传和

摄像头等设备，飞机尽量不要飞出目视范围，以免失控，造成不必要的损失或伤害到他人。 

 

会议主持人：陈鹏慧               记录人：欧泽强               2023 年 07 月 24 日 
答辩小组意见： 

通过答辩 

评语：   

该同学的毕业设计符合人才培养方案和课程标准，同意通过毕业设计。 

 

成绩： 70      答辩小组（组长）签名：      2023 年 07 月 28 日 



附件 4： 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 

评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 无人机航拍及处理—望城古镇 

姓    名 杨家和 系别 
电子工程学

院 
专业/班

级 
无人机 2101 学号 

2021131
50108 

指导教师 陈鹏慧 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 副教授 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

陈鹏慧 副教授     

刘锰 讲师     

 欧泽强 讲师     

指导教师评语（主要对学生毕业设计的工作态度、研究内容与方法、工作量、文献应用、创

新性、实用性、科学性及存在的不足等进行综合评价）： 

 

工作态度端正，能按时完成毕业设计任务，完成情况还可以。 

 

 

成绩： 70         指导教师签名：陈鹏慧                       2022 年 7 月 23 日 
答辩记录： 
Q1：你选用了延迟摄影，说说具体的操作？ 
A1：无人机在街道旁起飞 20——25 的高空将镜头对准拍摄地点，在拍摄里面找到延迟摄影

对铜官窑古镇街道高空进行延迟拍摄，摄影时间稍微留长，以确保效果。 
 
Q2：看了你的视频，音乐选取还比较符合主题，你是如何完成的？ 
A2：在剪辑的过程中我们会随着音乐的节奏去裁剪我们的视频，随着音乐的起起落落去卡好

它的点位，这样我们我不太需要去使用转场特效了。 

 

会议主持人：陈鹏慧               记录人：欧泽强              2023 年 07 月 24 日 
答辩小组意见： 

通过答辩 

评语：   

该同学的毕业设计符合人才培养方案和课程标准，同意通过毕业设计。 

 

成绩：   70       答辩小组（组长）签名：      2023 年 07 月 28 日 



附件 4： 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 

评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 四寸竞速穿越机的组装与调试 

姓    名 刘鹏 系别 
电子工程学

院 
专业/班

级 
无人机 2101 学号 

2021131
50110 

指导教师 陈鹏慧 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 副教授 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

陈鹏慧 副教授     

刘锰 讲师     

 欧泽强 讲师     

指导教师评语（主要对学生毕业设计的工作态度、研究内容与方法、工作量、文献应用、创

新性、实用性、科学性及存在的不足等进行综合评价）： 

 

工作态度端正，能按时完成毕业设计任务，完成情况还可以。 

 

成绩：  72        指导教师签名：陈鹏慧                       2022 年 7 月 23 日 
答辩记录： 
Q1：无人机遥控器的对频你是如何操作的？ 
A1：短按一下接收机上的按钮。接收机上的灯应该由红色变为绿色并开始闪烁，短按一下高

频头上的按钮。高频头上的灯应该由黄色变为蓝色。同时，接收机上的灯应该开始以蓝绿色

交替闪烁，这表示接收机正在进行对频，当接收机和高频头的灯都变成绿色并保持常亮时，

表示对频完成，接收机成功与高频头对频。 
 
Q2：无人机性能测试时，你做了哪些部分的测试？ 
A2：通信连接、通道测试、电机测试、飞行测试、飞控系统测试、结构测试等 

 

会议主持人：陈鹏慧               记录人：欧泽强              2023 年 07 月 24 日 
答辩小组意见： 

通过答辩 

评语：   

该同学的毕业设计符合人才培养方案和课程标准，同意通过毕业设计。 

 

成绩： 71     答辩小组（组长）签名：      2023 年 07 月 28 日 



附件 4： 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 

评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 “信院舞动”无人机编队表演 

姓    名 易嘉威 系别 
电子工程学

院 
专业/班

级 
无人机 2101 学号 

2021131
50112 

指导教师 陈鹏慧 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 副教授 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

陈鹏慧 副教授     

刘锰 讲师     

 欧泽强 讲师     

指导教师评语（主要对学生毕业设计的工作态度、研究内容与方法、工作量、文献应用、创

新性、实用性、科学性及存在的不足等进行综合评价）： 

 

工作态度端正，能按时完成毕业设计任务，完成情况优秀。 

 

成绩： 88         指导教师签名：陈鹏慧                       2022 年 7 月 23 日 
答辩记录： 
Q1：编队表演设计时，你的基本思路是什么？ 
A1：由于是为学校设计舞步，要以学校的文化和价值观为基础来设计舞步。可以涵盖学校的

形象、历史和标志。通过舞步的设计，突出学校的独特性，传达学校积极向上的精神风貌。 
 
Q2：基站摆放是要注意哪些问题，为什么？ 
A2：本作品使用的是 6个基站定位，具备更强的稳定性，0、1、2、3基站的摆放顺序按照顺

时针矩形放置，4 基站放置于 0，3 的中间，5 基站放置于 1，2 的中间。编队仿真的范围是

16m*8.5m，为了避免定位的偏差，长与宽都预留多出 1米的距离，因此基站长为 17m，宽为

9.5m。 
 

会议主持人：陈鹏慧               记录人： 欧泽强               2023 年 07 月 24 日 
答辩小组意见： 

通过答辩 

评语：   

该同学的毕业设计符合人才培养方案和课程标准，同意通过毕业设计。 

 

成绩：   87       答辩小组（组长）签名：      2023 年 07 月 28 日 



附件 4： 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 

评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 “美丽湘信院”的无人机三维建模 

姓    名 李小风 系别 
电子工程学

院 
专业/班

级 
无人机 2101 学号 

2021131
50113 

指导教师 陈鹏慧 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 副教授 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

陈鹏慧 副教授     

刘锰 讲师     

 欧泽强 讲师     

指导教师评语（主要对学生毕业设计的工作态度、研究内容与方法、工作量、文献应用、创

新性、实用性、科学性及存在的不足等进行综合评价）： 

 

工作态度端正，能按时完成毕业设计任务，完成情况一般。 

 

成绩： 68        指导教师签名：陈鹏慧                       2022 年 7 月 23 日 
答辩记录： 
Q1：航线规划时，你选用的什么规划路线？ 
A1：采用的是“S”形航线。 
 
Q2：在航测任务完成后，选用的是哪个软件完成的后期处理，关键操作有哪些？ 
A2： 用 PIX 4D 进行图像处理，设置图像参数、确认坐标、三维模型性质、空三处理等 

 

会议主持人：陈鹏慧               记录人： 陈鹏慧               2023 年 07 月 24 日 
答辩小组意见： 

通过答辩 

评语：   

该同学的毕业设计符合人才培养方案和课程标准，同意通过毕业设计。 

 

成绩： 65     答辩小组（组长）签名：      2023 年 07 月 28 日 

 



附件 4： 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 

评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 四轴无人机的组装与调试 

姓    名 刘瑞荣 系别 
电子工程学

院 
专业/班

级 
无人机 2101 学号 

2021131
50114 

指导教师 陈鹏慧 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 副教授 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

陈鹏慧 副教授     

刘锰 讲师     

 欧泽强 讲师     

指导教师评语（主要对学生毕业设计的工作态度、研究内容与方法、工作量、文献应用、创

新性、实用性、科学性及存在的不足等进行综合评价）： 

 

工作态度端正，能按时完成毕业设计任务，完成情况一般。 

 

成绩： 66        指导教师签名：陈鹏慧                       2022 年 7 月 23 日 
答辩记录： 
Q1：调试过程钟，无人机无法刷入固件，你是如何解决的？ 
A1：查阅飞控板的官方文档或社区论坛，确定选择的固件与飞控板兼容，再进行写入固件的

操作尝试。 
 
Q2：无人机的对频方法？ 
A2：打开遥控器，再给接收机通电然后用一个细棍按对码开关 1-2 秒钟，接收机灯闪 8次左

右之后停止闪烁或者看遥控器的信号，对码成功 

 

会议主持人：陈鹏慧               记录人： 陈鹏慧               2023 年 07 月 24 日 
答辩小组意见： 

通过答辩 

评语：   

该同学的毕业设计符合人才培养方案和课程标准，同意通过毕业设计。 

 

成绩： 66     答辩小组（组长）签名：      2023 年 07 月 28 日 



 

附件 4： 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 

评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 “三年笔记”无人机航拍及处理 

姓    名 肖杨 系别 电子工程 
专业/班

级 
无人机 2101 学号 

2021131
50115 

指导教师 陈鹏慧 
所在 
部门 

电子工程 职务 教师 职称 副教授 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

陈鹏慧 副教授     

刘锰 讲师     

 欧泽强 讲师     

指导教师评语（主要对学生毕业设计的工作态度、研究内容与方法、工作量、文献应用、创

新性、实用性、科学性及存在的不足等进行综合评价）： 

 

工作态度端正，能按时完成毕业设计任务，完成情况优秀。 

 

成绩：  88        指导教师签名：  陈鹏慧                     2022 年 7 月 23 日 
答辩记录： 
Q1：三款剪辑软件分别用在视频剪辑的哪部分  
A1：剪映：字幕和字幕配音；达芬奇：调色；PR：视频剪辑 
Q2：你是如何体现视频主题的  
A2：先总体进行叙事抒情，再分别讲述所看到的景，所参加的活动等等 
 

 

会议主持人：陈鹏慧               记录人：   欧泽强            2023 年 07 月 24 日 
答辩小组意见： 

通过答辩 

评语：   

该同学的毕业设计符合人才培养方案和课程标准，同意通过毕业设计。 

 

成绩：  87         答辩小组（组长）签名：       2023 年 07 月 28 日 



附件 4： 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 

评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 六寸竞速穿越机的设计与组装 

姓    名 周宇杰 系别 电子工程 
专业/班

级 
无人机 2101 学号 

20211
3150116 

指导教师 陈鹏慧 
所在 
部门 

电子工程 职务 教师 职称 副教授 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

陈鹏慧 副教授     

刘锰 讲师     

 欧泽强 讲师     

指导教师评语（主要对学生毕业设计的工作态度、研究内容与方法、工作量、文献应用、创

新性、实用性、科学性及存在的不足等进行综合评价）： 

 

工作态度端正，能按时完成毕业设计任务，完成情况一般。 

 

成绩： 66         指导教师签名：  陈鹏慧                     2022 年 7 月 23 日 
答辩记录： 
Q1： 电机选择的型号，速度可以达到多少？ 
A1：电机选的是鹰隼电机 2307-180KV，速度可以达到 150km/h。 
 
Q2： 浆叶的尺寸，为什么要这样选？ 
A2：桨叶的尺寸是 6042六寸的桨叶，根据电机的功率和机架的大小选择的。 
 

会议主持人：               记录人：欧泽强               2023 年 07 月 24 日 
答辩小组意见： 

通过答辩 

评语：   

该同学的毕业设计符合人才培养方案和课程标准，同意通过毕业设计。 

 

成绩：   65        答辩小组（组长）签名：   2023 年 07 月 28 日 

 



湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 “长沙的春夏秋冬”无人机航拍及剪辑 

姓    名 宁跃康 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 17 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1：为什么会选择这个主题？  
A1：主要是想利用这一次机会去拍摄家乡很多有名的景点，用来宣传。 
 
Q2：你这个视频运用了什么手法、用什么设备拍摄的？ 
A2：开始第一幕长沙站，无人机后退镜头往前，眼前景色越来越大，交代场景越来越壮观，第二

幕西站运用的手法是向前平飞逐渐拉高，画面景色越来越大，交代了故事的开始，大部分城市和

一些景点都是用环绕镜头，可以让我们看清整个城市和景点的壮观景象，用的大疆 mini2 拍摄 

 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 
答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了“长沙的春夏秋冬”无人机航拍剪辑的制作过程，语言表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 



湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 歼 31 固定翼组装与调试 

姓    名 李海余 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 18 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1：你飞机上的电池 10C 标识是什么意思？ 
A2：充放电倍率的意思，可以用 6A 的电流放电 
 

Q2：3S 电池保存电压是多少 V？ 

A2：11.1V 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 

答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了歼 31 固定翼组装与调试的使用方法和作用，语言表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 
 
 



湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 S380 喊话无人机组装与调试 

姓    名 刘小聪 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 19 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1： 6s 电池保存电压是多少？ 

A1：单片电压为 3.8-3.85V，由于是 6S电池，所以 6*3.8 或 6*3.85，22.8-23.1V。 

 

Q2： FPV什么意思？ 

A2：无人机第一视角飞行。 

 

Q3：电机上的 2306 是什么意思？ 

A3：电机高度和定子的直径。 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 
答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了 S380 喊话无人机组装与调试的使用方法和作用，语言表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 



湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 《魔幻泉城》视频拍摄剪辑 

姓    名 谢君豪 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 20 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1:视频拍摄的主题是什么？ 

 

A1:主要是围绕夜景进行拍摄 

 

Q2:拍摄使用了什么手法？ 

 

A1:主要使用了延时摄影的手法 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 
答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了《魔幻泉城》视频拍摄剪辑的制作过程，语言表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 

 



湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 助农自媒短片制作 

姓    名 何孝柳 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 21 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1:视频拍摄的主题是什么？ 

 

A1:重点航拍了田间农作物和大棚农作物 

 

Q2:剪辑的时候用了哪些后期效果？ 

 

A1: 主要使用了倍速，以及 Pr 的 Lumetri 调色。 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 
答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了助农自媒短片制作的过程，语言表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 

 



湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 固定翼苏 27 组装与调试 

姓    名 肖佳倩 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 22 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1：你飞机上的电池 10C 标识是什么意思？ 
A2：充放电倍率的意思，可以用 6A 的电流放电 
 

Q2：3S 电池保存电压是多少 V？ 

A2：11.1V 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 

答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了固定翼苏 27 组装与调试，并演示了固定翼苏 27 的使用方法，语言

表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 



 
湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 

评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 3D 固定翼组装与调试 

姓    名 龙志艳 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 25 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1： 飞控是什么？ 
A1：KK 飞控 
 
Q2： 接收机是什么？ 
A2：富斯 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 

答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了 3D 固定翼组装与调试，并演示了 3D 固定翼的使用方法，语言表

达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 



 
 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 3D 固定翼组装与调试 

姓    名 龙银字 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 26 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 

Q1：如何确定机翼与机架的尺⼨？  

A1：由⽆⼈机的轴距确定。 

  

Q2：QQ ⻜控连接电机电调？ 

A1:电调是⻜控连接电机的重要组成部分，主要负责电机的转速的控制与电机电能的供给。 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 
答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了 3D 固定翼组装与调试，并演示了 3D 固定翼的使用方法，语言表

达清晰。 

 

 
 
 
 



成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 

 
 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 S500四旋翼无人机设计与制作 

姓    名 敖翔 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 23 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     



答辩记录： 
 
Q1：3S 电池的标称电压是多少？ 
A1：12.6v 
 
Q2：怎么校准油门行程 ？ 
A2：把遥控器的油门推到顶，然后电调连接上电源，听到滴滴两声之后油门拉到底，听到嘀嘀嘀

油门校准成功。 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 

答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了 S500 四旋翼无人机设计与制作的过程，并演示了该飞机的使用方

法和用途，语言表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 固定翼苏 27 组装与调试 

姓    名 邹志明 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 29 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     



答辩记录： 
 
Q1： 电机上的 2212 是什么意思？ 
A1：高度和定子的直径。 
 
Q2： 电机上 1400kv 是什么意思？ 
A2：电机每升高 1V 电压电机转速增加 1400转。 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 

答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了固定翼苏 27 组装与调试的过程，并回答了老师的问题使，语言表

达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 
 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 固定翼歼 10 组装与调试 

姓    名 陈嘉俊 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 31 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     



 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1： 电调的作用是什么？ 
A1：将电源提供的直流电转换为交流电并且控制电流大小然后供电给电机，通过改变电流大小来

改变电机的转速达到控制并改变飞行姿态的目的。 
 
Q2： 桨叶尺寸 9450 代表什么含义？ 
A2： 94 代表桨叶长度为 9.4英寸，50 代表螺距为 5英寸。 
 
Q3： 遥控器是怎么控制无人机的？ 
A3： 遥控器发送信号给接收机，接收机输入信号给飞控，飞控发送指令给电调，电调通过改变

电流大小来控制电机转速，达到控制飞机的目的。 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 
答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了固定翼歼 10 组装与调试的过程，并回答了老师的问题使，语言表

达清晰。 

 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 
 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 训练专用涵道穿越机设计与制作 

姓    名 严稚倬 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 30 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     



员 
陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1：你飞机上的电池 10C 标识是什么意思？ 
A2：充放电倍率的意思，可以用 6A 的电流放电 
 

Q2：3S 电池保存电压是多少 V？ 

A2：11.1V 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 

答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了训练专用涵道穿越机设计与制作的过程，并演示了该无人机的解锁、

起飞、降落，语言表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 7寸 FPV穿越机组装与调试 

姓    名 李浩波 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 26 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     



员 
陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1：飞控是什么品牌的？ 
A1:大通曼巴。 
 
Q2:摄像头用的什么品牌？ 
A2:大疆天空端原厂镜头。 

 

Q3:两叶桨和三叶桨的区别？ 

A3:两叶桨工作效率更高，扭矩更强；三叶桨更灵活转速更快。 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 
答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了 7寸 FPV穿越机组装与调试的过程，并重点描述了 BT 地面站调试

使用方法，语言表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 F3P 固定翼组装与调试 

姓    名 康领 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 33 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 



会 

人 

员 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1：你飞机上的电池 10C 标识是什么意思？ 
A2：充放电倍率的意思，可以用 6A 的电流放电 
 

Q2：F3P 使用的桨翼是几寸的？ 

A2：6寸 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 

答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了 F3P 固定翼组装与调试的过程，并对花式表演的几个特技的使用进

行了详细描述，语言表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 
 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 3寸 FPV穿越机组装与调试 

姓    名 杨恩翔 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 37 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 
姓名 

职务 

（职
姓名 

职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 



与 

会 

人 

员 

称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
Q1： 4s 电池长时间不使用储存电压是多少？ 
A1：3.8v-3.9v。 
 
Q2： FPV 什么意思？ 
A2：无人机第一视角飞行。 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 

答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了 3 寸 FPV 穿越机组装与调试的过程，并详细介绍了该飞机的电池

使用和保养，语言表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 
 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 涵道机组装与调试 

姓    名 陈浩然 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 40 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 



答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1：为什么选择涵道机组装? 
A1：新手练习无人机操控比较难，无人机炸机比较频繁，所以组装涵道机一是飞机飞行动力小一

些，好操控。二是有保护圈，不容易炸坏桨翼。 
 
Q2： 你的飞机图传使用多大功率？ 
A2：使用 400mW，最大可以达到 1W，但是功率太多，图传容易发热烧坏。 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 

答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了涵道机组装与调试的过程，并详细介绍了该飞机的图传的使用和调

试，语言表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 
 
 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 《长沙美丽建筑》航拍及剪辑 

姓    名 刘洋 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2102 学号 6 



指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1：使用什么飞机拍摄的航拍？ 
A2：大疆御三 pro 
 

Q2：该短片使用了 2种拍摄运镜手法？ 

A2：渐进运镜手法和环绕运镜手法 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 

答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了《长沙美丽建筑》短片拍摄的大概，语言表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 

 
湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 

评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 高速拍摄的穿越机设计与制作 

姓    名 黄嘉扬 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2101 学号 30 



指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1：你飞机上的电池 10C 标识是什么意思？ 
A2：充放电倍率的意思，可以用 6A 的电流放电 
 

Q2：3S 电池保存电压是多少 V？ 

A2：11.1V 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 

答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了多旋翼四轴无人机组装与调试的使用方法和作用，语言表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 

 
 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 

课题名称 四轴无人机的设计与制作 



姓    名 戴小东 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2102 学号 5 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1：你的螺旋桨尺寸是多少？ 
A1：螺旋桨尺寸为 8045。 
 
Q2：3S 电池满电电压是多少 V？ 
A2：12.6V 
 
Q3:说一说你飞机的四个桨翼的数序？ 
A3：右上是一号桨翼，左下是二号桨翼，左上是三号桨翼，右下是四号桨翼 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 
答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了四轴无人机的设计与制作的过程，并着重讲解了四旋翼无人机螺旋

桨的安装和旋转方向，语言表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 
 
 

湖南信息职业技术学院  2024  届学生毕业设计 
评阅、答辩及成绩评定表 



课题名称 小四轴多旋翼飞行器设计与制作 

姓    名 张闻天 系别 
电子工程 
学院 

专业/班级 无人机 2102 学号 2 

指导教师 刘锰 
所在 
部门 

电子工程学

院 
职务 教师 职称 讲师 

答 

辩 

与 

会 

人 

员 

姓名 

职务 

（职

称） 

姓名 
职务 

（职称） 
姓名 

职务 

（职称） 

刘锰 讲师     

陈鹏慧 副教授     

 周路旸 助教     

答辩记录： 
 
Q1：标称电压 11v 什么意思？ 
A1：使用该 3S 电池，电压最好不要低于 11.1V。 
 
Q2:电机上的 2212 是什么意思？ 
A2：高度和定子的直径。 
 
Q3:用的什么桨叶？ 
A3:9450自锁桨叶。 

 

 

 
会议主持人：陈鹏慧                      记录人：周路旸           2024 年 4 月 30 日 
答辩小组意见： 

 

评语：规定时间内介绍了小四轴多旋翼飞行器设计与制作的过程，并详细讲解了小四轴多旋

翼飞行器使用方法，语言表达清晰。 

 

 
 
 
 

成绩：    及格       答辩小组（组长）      签名：刘锰       2024 年 4 月  30 日 

 

































 
































